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Framework C++

Applications Web
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Librairie C/C++

Accéder aux capteurs et 
actionneurs du robotino
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2 WContainerWidget

WPushButtons
Wtext
WImage
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URL modifiée
Signal émis
Fonction qui capte le signal 
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void interface::handlePathChange()
{

WApplication *app = WApplication::instance();
corps->clear(); 
if (app->internalPath() == <chemin1>)
<fonction à appeler quand URL est chemin1>;

else if (app->internalPath()== <chemin2>)
<fonction à appeler quand URL est chemin1>; 

}

app->internalPathChanged().connect(this, 
&interface::handlePathChange);
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rec::robotino::api2::Bumper bumper;

bool rec::robotino::api2::Bumper::value() 
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WT  pas de flux vidéo direct

WFileRessource

Actualisation toutes les 10ms

Utilisation de super
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sudo service network-manager stop

iwlist wlp1s0 scan | grep ESSID 
| sed -e "s/ESSID:\"//g"| sed -e "s/\"//g" | 
sed "/x00/d"

sudo killall wpa_supplicant

wpa_passphrase nom_reseau_wifi mdp > ~/wpa.conf

sudo wpa_supplicant -B -c ~/wpa.conf -i wlp1s0  

sudo dhclient wlp1s0
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ip a | grep "inet.*wlp1s0" | cut -f6 -d" " | sed "s|\([0-9.]*\).*|\1|g

iwconfig wlp1s0 | grep ESSID | sed -e "s/.*ESSID:\(.*\)/\1/g"| sed
"s/\"\(.*\)\"/\1/"

iwconfig wlp1s0 | grep Quality | sed -e "s/.*Quality=\([0-9]*\).*/\1/"
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Execution du programme en arrière plan 
avec system()

Récupération du pid du processus pour kill

Bandeau affiche le programme en cours



RÉFLEXIONS ET CONCLUSION
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