
Commande d’un robot de grande taille 
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 I. Présentation du projet 

 II. Tests initiaux du robot 

 III. Partie électrotechnique 

 IV. Partie électronique 

 V. Partie informatique 

 VI. Un point sur la sécurité 

 VII. Design et rendu final 
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 Dimensions : 60*90*35 cm3 

 

 Motorisation : 2 moteurs à courant 

continu, 24 VDC, 350 W 

 

 Capteurs :  
 4 IR à l’avant, 2 à l’arrière 

 Codeurs incrémentaux sur les roues. 
 

 Objectifs :  
 Remettre le robot en état de fonctionnement 

 Commander le robot avec une manette filaire 

 Sécuriser le robot 

 Séparer l’étage puissance et l’étage commande 
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