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I- Avancement du prototype
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Des capteurs maison
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I- Avancement du prototype

Une nouvelle application
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lI- Travail du Semestre 8
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lI- Travail du Semestre 8

Changement de principe
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lI- Travail du Semestre 8

Téléversement du code
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lI- Travail du Semestre 8

Gestion des trames de données
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lI- Travail du Semestre 8
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lI- Travail du Semestre 8
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lI- Travail du Semestre 8

Nos besoins sur nos cartes

Bluetooth
12C ISP2
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tactiles force ‘ I

Module vibrant Vo 13
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lI- Travail du Semestre 8
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lI- Travail du Semestre 8

. . )
Alimentation Batt : .
L vin 2 Vout s=—jAlimentation OUT
Pl =
45V
GND Regulatedr_tension
ccl +cc2
Alimentation Condensateur Condensateur
GND
IV GND
cl = 1
t P f vee ADC6 |2
00nF k vee ADCT o= R2 7 I5
00F  C3 = 2 +7k5z; Lilalson 12C
i Avee PCO(ADCOPCINTS) [ 47K P
0F G4 o PCI (ADCIPCINTS) fagt- <DA B
20| AREF PC2 (ADC2PCINTIO) g ScL
00nF PC3 (ADC3/PCINTI 1) [as [ v %
PC4 (ADCHSDAPCINTL) |l | & Sy
- 4 L L PCS (ADCSISCLECINTI3) (<65 =
I T e PC6 (RESET/PCINT14) = Reser
PDO (RXDPCINTIS) (o SR RXD
PDI (TXDPCINTIT) | 12 TXD
PD2 (INTOPCINTIS) | &EEﬁi SV GND
PD3 (PCINT19/0C2B/INT1) [=i— : i A
PD4 (PCINT20XCK/T0) L
PD5 (PCINT21/0COBT1) Bluetooth et
PD6 (PCINT22 OCOA/AIND) fiy o
PD7 (PCINT23/AIN1)
PBO (PCINTO/CLKOICPY) |ods-
PBI (PCINTLOCIA) |
PB (PCINT2/SS/OCIB) |t
PB3 (PCINT3/0C2AMOS) ag—[SIOST
3 PB4 (PCINT4MISO) [te— MISO
: GND PBS (SCK/PCINTS) f<is 5C
5 GND  PB6 (PCINTEXTALLTOSCI) (i
2L | GND  PB7 (PCINT7/XTAL2TOSC2)

Programmation ISP

Q
gl

ATmegal28P-AU

22000pF

Carte maitre




Introduction ¢ I- Avancement du prototype <€ lI- Travail du semestre 8 ¢ IlI- Tests du prototype ¢ Bilan & Perspectives

lI- Travail du Semestre 8
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lll- Tests du prototype

Couture du fil conducteur
Definition des zones
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lll- Tests du prototype

Capteur de force
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Bilan & Perspectives

Réalisation des PCB
Tests en condition reelle
Explorer differentes méthodes pour l'identification
du harcelement "
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