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- Contexte, Cahier des Charges
- Présentation du drone

Présentation du 
projet 1
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Contexte, Cahier des charges
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- Détecter une flèche dans la vidéo du drone
- Trouver la direction de la flèche
- Associer les informations sur la flèche à une instruction de vol
- Envoyer l’instruction au drone

→ Utilisation en recherche et en 
enseignement (flotte de robots)
→ Exploration des différents outils



Présentation du drone
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Caméra verticale

Capteur ultrason

Caméra horizontale



- ROS
- Récupération des données
- Traitement d’images

Travail effectué 2
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ROS
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Récupération des données
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→ Via ligne de commande

→ Via Subscriber



Traitement d’images
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Détection de features
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Détection des contours avec Canny Détection des coins avec Harris



- Traitement d’images offline
- Controle du drone

Travail à effectuer 3
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Travail à effectuer
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Traitement d’images (offline) Controle du drone
- Définir les caractéristiques propres à 

une flèche

- Trouver un protocole de segmentation

- Tests de détection réalisés à partir 
d’images prises du drone

- Définir les informations nécessaires 
pour transformer la détection d’une 
flèche en instructions compréhensibles

- Traiter les données

- Envoyer ces données au drone



Mise en commun
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→ Adapter le traitement d’images pour qu’il fonctionne en 
temps réel avec le drone en prenant en compte des 
nouveaux perturbateurs

→ Envoi/Réception des données par la
partie traitement d’images et la partie contrôle du drone

→ Mettre en commun avec l’autre binôme 



Planning 
prévisionnel 4
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Conclusion
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Découverte et maîtrise de nouvelles technologies

Etude et choix des outils 

Meilleure définition de l’objectif du projet



Merci pour votre 
attention !

Des questions ?
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