P38 : INTERFACE GRAPHIQUE POUR

ROBOTINO 2 UPGRADE

Etudiants : Frangois BRASSART & Jérome HAON
Encadrants : Vincent COELEN & Thomas Danel



LE ROBOTINO

Produit par Festo
Entrainement omnidirectionel
Nombreux capteurs

Programmation via WiFi ou IHM intégrée




MODERNISATION DU ROBOTINO 2

Nouvel ordinateur embarqué
Nouveau logiciel
Nouvelles batteries

Ecran tactile 7 pouces pour IHM




OBJECTIF : INTERFACE GRAPHIQUE

Configurer Robotino
Afficher état des capteurs

Programmes de déemonstration




CONCURRENTS : ROBOTINO 2

Embedded PC

CPU PC/104

AMD Geode LX800 :
500 MHz, SDRAM 128 CF Card Operating System —

MB Sz clar ;igzx system - Ubuntu

Parallel

VGA RS232
Ethernet n RS232

WLAN Port 1 Port 2

External Port3 Port4 I/O Board

Ethernet Switch




CONCURRENTS : ROBOTINO 3

Embedded PC

COM Express

CPU mSATA

Premium Edition Basic Edition SSD

Intel Core i5 Intel Atom Premium Operating System

2.4 GHz, Dual-Core 1,8 GHz, Dual-Core 64 GB Linux Ubuntu 12.04

8GB RAM 4GB RAM Basic optional Windows 7
32GB

6xUSB 1xRS232 & VGA

2xPCle use Ethernet © USB
Expansion slots WLAN I/O Management . .. .. .coisieus
RS232 Senalintarface
VGA Video Graphics Adapter
WLAN  Wireless Local Area Network

mMSATA  mini SATA
PCle PCl Express
sSD Solid Stats Disk




POSITIONNEMENT PAR RAPPORT A
LEXISTANT

Ecran tactile pour IHM intégree

Intel NUC avec OS Ubuntu 18.04




SCENARIOS D’USAGE

Journée Portes Ouvertes

Bureau d’études IMA




